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SAKER ROBOTAPPLICATION MED HOG PRODUKTIVITET SICK
INTRODUKTION

Sensor Intelligence.

= Vilka krav finns det fran marknaden?
= Vilka legala krav finns det?

ROBOTSYSTEM

= Hur sakerhetssystemet integreras i en robotsystem?
Safety components

= Hur kan manniska och robot samarbeta?
ROBOT
Patdrcm‘mleted

. End effector , fixture and
workpiece
. ,/

COMPONENTS
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SAKER ROBOTAPPLICATION MED HOG PRODUKTIVITET  SICK
VILKA KRAV FINNS DET FRAN MARKNADEN Sensor Intelligence.

= Flexibel produktion med flexibla robotar som kan jobba sjalvstandigt
» Samtidigt ska man kunna andra produktion snabbt och enkelt

= Robotcellen ska vara saker

= Hog kvalité till reducerad kostnad

= Ergonomisk arbetsplats

= Okad produktivitet med snabbare arbetscykler
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SAKER ROBOTAPPLICATION MED HOG PRODUKTIVITET  SICK
V”_KA LEGALA KRAV FlNNS DET Sensor Intelligence.

Maskinen maste uppfylla kraven i Maskin Direktivet

Det man maste borja med ar att gora en riskbeddmning, se EN 1ISO 12100
» Detta galler oberoende av vilken robot man har
» En robot ar en delvis fullbordad maskin, se AFS2008:3

Nar det galler robotar finns det aven en C-standard EN ISO 10218-2,
robotsystem och integration

Samt aven en teknisk specifikation ISO/TS 15066, samverkande robotar

Detta ar grundstenarna, givetvis finns det fler standarder som man maste ta
hansyn till nar man ska designa ett sakert robotsystem.
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SAKER ROBOTAPPLICATION MED HOG PRODUKTIVITET SICK

DE 6 STEGEN TILL SAKER MASKIN Sensor Intelligence.
§ directives = En sammanfattning av de olika stegen
standards
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5 oOverall validation

6 Placing on the market

I Resposibility of
the operating org.

Risk reduction
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SAKER ROBOTAPPLICATION MED HOG PRODUKTIVITET  SICK
VEM AR ANSVARIG Sensor Intelligence.

= Det ar integratoren som ar ansvarig for att CE marka anlaggningen.
» Roboten ar en delvis fullbordad maskin

= Vem ar integrator?
» Kan vara slutforbrukaren
» Kan vara saljaren
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SAKER ROBOTAPPLICATION MED HOG PRODUKTIVITET SICK
OLIKA TYPER AV ROBOTSYSTEM Sensor Intelligence.

= Titta narmare pa Co-operation

HRC Applications Different workspaces Same workspace

Sequential processing (no interaction)

Simultaneous
processing
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SAKER ROBOTAPPLICATION MED HOG PRODUKTIVITET SICK
HUR GOR MAN Sensor Intelligence.

= Tilltradesskydd
= Manuell aterstallning av skyddsfunktionen

Tilltradesskydd med narvarokontroll
= Forhindrande av ovantad start
= Automatisk aterstallning ar mojlig

= |ngen “vantetid”

2021-09-27 Ake Tornros | Event |Séakerhetssystem 8



SAKER ROBOTAPPLICATION MED HOG PRODUKTIVITET

HUR GOR MAN

SICK

Sensor Intelligence.

= |ngen specialutbildad

personal
= Kort utbildningstid

= Saker overvakning av

position

= Kraver ingen aterstallning

= |ngen vantetid
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SAKER ROBOTAPPLICATION MED HOG PRODUKTIVITET  SICK
DIFFERENT TYPE OF ROBOT APPLICATIONS Sensor Intelligence.

= Collaborative robot application

HRC Applications Different workspaces Same workspace

Sequential processing (no interaction)

Simultaneous
processing
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SAKER ROBOTAPPLICATION MED HOG PRODUKTIVITET

Co-operation

= Ett exempel pa en Co-
operation applikation.

= Endast en scanner med upp
till 8st sakra falt.

SICK

Sensor Intelligence.
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SAKER ROBOTAPPLICATION MED HOG PRODUKTIVITET SICK
COLLABO RAT'ON Sensor Intelligence.

VE

Safety rated
monitored stop

s

: ‘ Speed and distance
y monitoring

1

/
. ,y
K Collaborative workplace
A A
I Robot speed in
Worker I the ’
position collaborative
I 2 workspace

Not
allowed

(*)1SO 10218-2/TS 15066
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SAKER ROBOTAPPLICATION MED HOG PRODUKTIVITET  SICK
SAFE SEQUENCE MONITORING

Sensor Intelligence.

= Ga in utan att aterstalla.
» Qvervaka att operatdren ldmnar omradet.

| T—
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SAKER ROBOTAPPLICATION MED HOG PRODUKTIVITET  SICK
COLLABORATION - SEQUENCE MONITORING Sensor Intelligence.

= Vad kravs?
» Ett smart sakerhetssystem tillsammans med
» En smart robot

» Reducera hastigheten beroende pa avstand till
personen.

= Detta ger en saker robotapplikation med hog
sakerhet.
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SAKER ROBOTAPPLICATION MED HOG PRODUKTIVITET SICK

Collaboration Sensor Intelligence.

= Ett exempel pa kollaborativ
robotapplikation.

= FOr att tacka runt hela roboten
kravs det endast 2 scannrar.
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http://www.sick.com/safe-productivity

SAKER ROBOTAPPLICATION MED HOG PRODUKTIVITET  SICK
SUM M ERI NG Sensor Intelligence.

= Tank sakerhet genom hela designfasen

Sakerhet kan oka produktiviteten
= Smarta sakerhetssystem ger smarta losningar

Sakerhetslosningar kan ge battre ergonomi

Sakerhetslosningar utan staket.
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Ake Tornros
Sakerhetssytem
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